
96 Objects connectés

Manipulation 37 : connexion Bluetooth

➜ Objectif

Transmettre des données au moyen d’une connexion sans fil, de type Bluetooth, vers un 

smartphone Android.

Le Bluetooth en quelques lignes…
La norme Bluetooth a été créée en 1994 par un grand constructeur de téléphones suédois. 

Depuis, dix versions de cette norme ont été publiées, la dernière datant de 2016. Pour l’anec-

dote, le nom Bluetooth n’a rien à voir avec un quelconque aspect technique. En effet, lors 

d’une discussion entre ingénieurs portant sur l’histoire du Danemark, le nom du roi Harald à 

la dent bleue est évoqué. Ce roi nordique était parvenu à unifier les peuples danois au sein 

d’un seul royaume. Le logo Bluetooth représente, quant à lui, les initiales de ce roi dans un 

alphabet runique sur un fond bleu, comme la dent du roi Harald.

Le Bluetooth est donc vu, selon ses concepteurs, comme un moyen d’unifier et de connec-

ter les appareils. Le Bluetooth fonctionne sur une fréquence de 2,4 GHz avec une faible 

puissance d’émission.

Les modules Bluetooth sont classés en 3 classes, suivant leur portée : classe 1 pour une portée 

de 100 m, classe 2 pour une portée de 10 à 20 m et classe 3 pour une portée de quelques 

mètres.

➜ Matériel

– un Arduino Uno

– un capteur ultrasonique type HC-SR04

– un module Bluetooth compatible avec Arduino (type HC-05 par exemple)

Schéma de câblage

Pour ce montage, on repart sur une base identique à celle de la manipulation 15 : 

Ultrasons HC-SR04 Arduino Bluetooth HC-05 Arduino

Gnd Gnd Gnd Gnd

echo 11 Tx Rx

Trig 12 Rx Tx

Vcc + 5 V Vcc + 3.3 V


